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1. System CCTV.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjdymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z instalagjsystemu telewizji dozorowej dla inwestycji pn.:
,Monitoring wizyjny CCTV - etap II-B” finansowanej z bugtu Gminy Gorzyce.
Przedmiotowa specyfikacja jest zgodna z wytycznymvestora.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokaimizetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuwszystkie czynni umazliwiajace i
majace na celu wykonanie instalaciji.

Zakres robét obejmuje:

- budowe nowych tras kablowych oraz studni kablowych.

- monta& punktéw kamerowych oraz elementéw infrastrukteshniczne;.
- monta aparatury zabezpieczaag;.

- roboty elektryczne.

- uktadanie kabli w kanalizacji kablowej i w budynkac

- pomiary tras kablowych

- uruchomienie infrastruktury sieciowej

- uruchomienie systemu CCTV.

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robdt.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny, za j&kach wykonania oraz za zgodito z
dokumentagj projektowa. Rodzaje (typy) urgzehr, osprztu i materiatbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinnyg bgodne z podanymi w dokumentacji
projektowej. Zastosowanie do wykonania instalagjyich rodzajéw (typow) uszlzen i
osprztu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedyroel jvarunkiem spetnienia
parametréw technicznych adzen lub podwyzszenia wczéiej przewidywanych.

1.5. Okreslenia podstawowe.

Wszystkie okrélenia i nazwy uayte w niniejszej specyfikacjiaszgodne lub rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 weizrea
2004 r., a w przypadku ich braku z normami bhmwymi, warunkami technicznymi
wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, grkazdej pozycji dodatkowo. Roboty
musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obexmijacych przepiséw, norm i instrukciji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek z obawujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

1.6. Prowadzenie robot
Obiekty & w trakcie uytkowania i pozostanpodczas realizacji zadla



Teren zewantrzny jest miejscem publicznym, w zwku z powyszym naley
zapewnt oznakowanie terenu, zapewrlezpieczastwo oséb przebywagych na
terenie.

1.7. Odbiér miejsca inwestycji
Przed rozpoagxiem robot instalacji systemu CCTV wykonawca poeimgzapozna
si¢ z budynkami, terenem gdzieda prowadzone roboty.

1.8 Koordynacja robét instalacji okablowania strukturalnego z innymi robotami

Koordynacja robot montawych poszczegolnych rodzajow powinna ljokonana
we wszystkich fazach procesu inwestycji. Koordyaaglezy rowniez obja¢ projekt
organizacji, szczegotowy harmonogram robot insjataaz pomocnicze roboty.

2. MATERIALY.

Parametry techniczne materiatdow i wyrobow powinry¢ Egodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiadavymaganiom obowgizujacych norm

paastwowych (PN) oraz przepisom dotycym instalacji elektrycznych,
teletechnicznych.

2.1. Materiaty podstawowe.
Specyfika materiatow zostata wyszczegolniona w dadntacii projektowej.

2.2. Odbiér materiatow.

- dostarczone na miejsce inwestycji materiaty halsprawdzé pod wzgédem
ilcsci, kompletndci i zgodndci z danymi wytwoércy. Kada dostawe towaru
naley potwierdzé pisemnie.

- w przypadku stwierdzenia niezgodog wad lub nasuwagych sg watpliwosci
mogcych mie€ wplyw na jakd¢ wykonania robot, naky skontaktowda sie z
dostawg | wyjasni¢ zaistniate wtpliwosci, a materiaty przed ich zabudowaniem
podda badaniom okrdonym przez dozor techniczny ze strony producenta |
wykonawcy robot.

2.3. Sktadowanie materiatow.

Sktadowanie materiatbw powinno odbyévasic w warunkach zapobieggjych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszenig wtasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemigezh. Naley zachowa
wymagania wynikajce ze specjalnych wdeiwosci materiatbw oraz wymagania w
zakresie bezpiecastwa przeciwpgarowego. Nalgy zastosowa sie do zalecé
producenta w w/w zakresie. Naje zwrock szczegola uwag na warunki
srodowiskowe (wilgotné¢, temperatura), w jakich sktadowanes sirzadzenia
aktywne, kamery, dyski, rejestrator.



3. SPRZT.

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosevpainy robotach powinny
odpowiadé ogollnie przygtym wymaganiom, co do ich jaka oraz wytrzymatéci
oraz bezpieczestwa wytkowania.

Maszyny, urzdzenia i sprgt zmechanizowany aywane w trakcie wykonywania
zadania, powinny mée ustalone parametry techniczne i powinny¢ hystawione
zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowangrzga ich przeznaczeniem.
Urzadzenia i sprgt zmechanizowany podlegag przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny maktualnie wane dokumenty uprawnigje
do ich eksploatacji.

4. SRODKI TRANSPORTU.

Srodki i urzdzenia transportowe powinny dyodpowiednio przystosowane do
transportu materiatbw, elementéw, konstrukcji adzan itp. niezlednych do
wykonywania danego rodzaju robét elektrycznych.

W czasie transportu nale zabezpieczy przemieszczane przedmioty w sposob
zapobiegajcy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku orazadddvania elementow
okablowania strukturalnego i wdzen nalery przestrzega zalecé wytworcow.
Nalezy zastosowasi¢c do zalecé producenta.

Zaleca st dostarczenie usdzen i elementow okablowania strukturalnego
bezpdrednio przed monggm, w celu uniknicia dodatkowego transportu z
magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Przy ukfadaniu kabli, naly stosowa si¢ do odpowiednich zaleaeproducenta ({j.
promienia gcia, sity i sposobu waggania, itp.).

W szczegOlnéci nalezy wystrzega sie nadmiernegasciskania kabli, deptania po
kablach utgonych na podiodze oraz zatamywania kabli na eleawbnkonstrukcji
kanatow kablowych. Przy odwijaniu kabla gbma dz wyciaganiu kabla z pudetka
nie naley przekracz& maksymalnej sity aignigcia oraz zwracauwag; na to, by na
kablu nie tworzyly si wezly ani suply. Przyjty ogodlnie promié giccia podczas
instalacji wynosi 6 krotn& srednicy zewntrznej kabla skitkowego.

Przy uktadaniu kabli miedzianych naje stosowé sic do odpowiednich zalege
producenta (tj. promieniagiia, sity wcagania, itp.).

Listwy kablowe na pakzeniach maskowa mas elastyczn. Nalezry stosowa
fabryczne ktowniki dla listew kablowych.

Przy prowadzeniu prac z okablowaniéwiattowodowym naley chront oczy.

Przejscia przezsciany i stropy.

Przegcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

- wszystkie przdcia obwodow instalacji przeziany i stropy itp. musgby¢
chronione przed uszkodzeniami,
- przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych



- obwody instalacji przechode przez podtogi mugzby¢ chronione do wysokai
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Przepusty instalacyjne w elementach oddzielaniagigpazarowego powinny mie
klasz odporndci ogniowej (EI) wymagandla tych elementow.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami meiczaymi naley stosowa
rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytkassane itp.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Odbiér odbywa si na nastpujacych ptaszczyznach:

- weryfikacja struktury systemu

- weryfikacja doboru komponentéw

- weryfikacja, jakdci wykonania prac wykiaczeniowych.

Weryfikacja, jako $ci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prgkonczeniowych,
witaczapc w to sprawdzenie zgodém dokumentacji powykonawczej ze
stanem rzeczywistym instalacji.

Prace wykaiczeniowe.

Przez prace wyk@zeniowe rozumie i uzupetnienie natynkowych tras
kablowych wykonanych z listew z tworzywa ksztatthakatow ptaskich,
wewrgtrznych i zewstrznych, uzupetnienie ps¢zenia pokryw na prostych
odcinkach acznikami, uzupetnienie kméwek listew z&lepkami. Widoczne
nierébwnaci $cian po zainstalowaniu listwy nabe uzupetné silikonem lub

inna mag, uszczelniajca.

Jeli w instalacji wykorzystuje si zamykane kanaly kablowe (np. kanaly
metalowe z pokryw), nalery je zamkng.

Nalezy zamkry¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczastalacji
kabli. Jali wykorzystuje st trag kablows przechodzca przez granice strefy
pozarowej, swiatto jej otworu naley zamkmé¢ odpowiedmi mas uszczelniajca,
charakteryzujca siec whasciwosciami nie gorszymi ri granica strefy, zgodnie z
przepisami p.pa i przymocowa w miejscu jej instalacji przywiesgzkz petra
informach o tak zbudowanej granicy strefy.

Nalezy oznaczy wszystkie zainstalowane elementy zgodnie 2z zasadam
administrowania systemem, wykorzysiujopracowany wczaiej otwarty system
oznacze, pozwalagcy na péniejsz rozbudow instalacji. Elementami, ktore nale
oznaczéa s

- kable

- obwody

- szafy

- urzadzenia

Oznaczenia powinny kytrwate, wyrgne i widoczne.



Po zakdczeniu instalacji nalegy przygotow& dokumentag powykonawcza
zawierajca nastpujace elementy:

- podstawa opracowania

- informacje o inwestorze, inwestorze zgsizym, generalnym wykonawcy,
wykonawcy rozpatrywanej instalaciji,

- opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanymsepi wybranej technologii

- lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / ProduceDbstawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu /4o

- schemat pakczer elementéw instalacii

- rzuty z naniesionymi elementami instalacji

- ararracje szaf

Nalezy podkréli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczesm
zgadzé si¢ z rzeczywistécia.

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiar robot polega na okteniu faktycznego zakresu robét oraz podaniu
rzeczywistych iléci zwzytych materiatdbw. Obmiar rob6t obejmuje roboty )
umowy oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane, kidrykoniecznét
wykonania uzgodnionac¢hzie w trakcie trwania rob6t postizy wykonawa, a
inspektorem nadzoru. Jednastbmiarowi dla przewoddéw elektrycznych jest 1 m.
Jednostk obmiarowi dla osprgu i urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru robot
dokonuje wykonawca w sposéb o#lany w warunkach kontraktu. Spadzony
obmiar robd6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadze trybie ustalonym w
umowie. Wyniki obmiaru rob6t natg poréwna z  dokumentagj
technicznokosztorysaywv celu okrélenia ewentualnych rozhiaaosci w ilosci robot.

8. ODBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty legchp
nastpujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czs$ciowemu,

- odbiorowi wstpnemu,

- odbiorowi kaxcowemu.

8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi
jakosci wykonywanych robét przed ich zanikiem lub zakey.

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bezraysnywania
0golnego pospu robot. Odbioru rob6t dokonuje Inwestor. Gotéeiadanej czsci
robét do odbioru zgtasza Wykonawca.



Odbior kgdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powmignia o tym fakcie
Inwestora. Jaki i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary i préby, w konfrontacji zkalmentaci projektowa,
specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniam

8.2. Odbidr czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego rob6t dokonuje siwedtug zasad jak przy odbiorze wstym
robot. Odbioru cgsciowego rob6t dokonuje Inwestor.

8.3. Odbidr wskpny robot.

Odbiér wsepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykdgmarobot w
odniesieniu do ich ilci, jakadsci i wartasci. Catkowite zakéaczenie robot oraz
gotowa¢ do odbioru wsfpnego kdzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem rném@ o tym fakcie
Inwestora. Odbiér wgpny robo6t naspi w terminie ustalonym w dokumentach
kontraktowych licac od dnia potwierdzenia przez Inwestora Zazenia robot i
przyjecia dokumentow.

Odbioru ws¢pnego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwastoobecnéci
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jakobowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikbw baflai pomiaréw, oceny
wizualnej oraz zgodrioi wykonania robot z dokumentacjprojektovs i
specyfikacjami technicznymi. W toku odbioru wstego rob6t komisja zapozng si
Z realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikalych i ulegajcych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét emipjacych i robét
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczbnmpbdt poprawkowych,
robét uzupetniajcych lub robo6t wykaczeniowych komisja przerwie swoje
czynngci i ustali nowy termin odbioru wgbnego.

8.4. Dokumenty do odbioru wsgpnego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorgpretgo robét jest protokot
odbioru wsg¢pnego robot sposrizony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do
odbioru wsgpnego wykonawca jest zobagany przygotowanastpujace
dokumenty:

dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkow
jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji kontraktu,

specyfikacje techniczne (podstawowe z kontrakingrgualnie uzupetniage lub
zamienne),

ustalenia technologiczne,

dokumenty zainstalowanego wypeésaia,

rejestry obmiarow (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych, prob oraz badeoznaczé laboratoryjnych, zgodnie
ze specyfikacjami technicznymi,



deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow
zgodnie ze specyfikacjami technicznymi,
opini¢ technologicza sporadzor na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiarow zaticzonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodaeie z
specyfikacjami technicznymi,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh oraz protokoty odbioru i
przekazania tych rob6t wieicielom uradzen,

instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wadgm przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru wgbnego, komisja w porozumieniu z
Wykonawa, wyznaczy ponowny termin odbioru wphego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komisgjroboty poprawkowe lub uzupetniage lpda
zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamaoegp.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robo6t uzupeghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr koncowy.

Odbiér kacowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychbétro
zwigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze wgstym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiomkowy — pogwarancyjny dulzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z glydnieniem zasad
opisanych.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji gkbprganizacji i harmonogram
robot uwzgtdniajpcy wszystkie warunki, w jakich ¢oa wykonywane roboty
instalacyjne, jak rownieterminu realizacji.

9. ROZLICZENIE ROBOT.

Rozliczanie rob6t ok&a umowa.



10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Normy

Normy dotycace ogolnych wymagaoraz specyficznych dkxodowiska biurowego:
PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika Informatyczna Systemy okablowania
strukturalnego — G#¢ 1: Wymagania ogolne
PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systeskgblowania strukturalnego —
Czesé¢ 2: Budynki biurowe
Dodatkowe normy europejskie zzgane z planowaniem powotane w projekcie:
EN 50174-1:2009 Technika informatyczna. Instalatjablowania — G&¢ 1 — Specyfikacja
i zapewnienie jakei
EN 50174-2:2009 Technika informatyczna. Instalatjablowania — C&¢ 2 — Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewatrz budynkéw
PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Insfalakablowania — G&¢ 3 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zeivm budynkow Pozostatle normy
powotane w projekcie:
PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatycznastafacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowaniknie z dodatkiem z 2009 r.
PN-EN 50310:2007 Stosowanie pc#ten wyrownawczych i uziemiagych w
budynkach z zainstalowanym sgiem informatycznym
System okablowania oraz wydaggokomponentdéw musi pozostav zgodzie
z wymaganiami normy PN-EN 50173-1:2009/A1:2010

PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe - Systemy dover CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - €& 7: Wytyczne stosowania,
Obowiazujace normy i przepisy,
Instrukcje montau i obstugi uradzen,

Uwaga:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technichn powinny byl wykonywane
zgodnie z przepisami i normami obaaujacymi w dniu ich realizacji.

11. Dokumenty zwizane:

- Projekt wykonawczy.

- Przedmiar robot.
- Projekt budowlany.
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